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Kendaraan roda dua atau yang biasa disebut sebagai motor merupakan kendaraan yang awam ditemukan
khususnya di Negara Indonesia. Kendaraan yang sangat mudah untuk digunakan dan terjangkau harganya
menjadikannya kendaraan nomor satu untuk digunakan sehari-hari. Banyak regulasi yang telah mengatur
tentang keamanan dan kenyamanan untuk berkendara, namun masih banyak pihak yang melanggar hal
tersebut. Oleh karenaitu diperlukannya sebuah alat bantu yang dapat mendeteksi dan meregulasi
pengendara sepeda motor. Menggunakan deep learning, komputer dapat mengel olah citra dengan tingkat
akurasi yang tinggi dalam mendeteksi objek maupun klasifikasi objek. Salah satu metode Deep L earning
yang digunakan untuk pengelolahan citra dan klasifikasi objek adalah Y OLOv5 sebagai model utama.
Tujuan dari Skripsi ini adalah untuk mengimplementasikan sistem detektor pengendara motor tanpa helm
berbasi pengolahan citra dengan metode Y OLOv5 dan melihat tingkat akurasi yang didapatkan. Hasl
percobaan pada penelitian ini membuktikan bahwa sistem mampu melakukan deteksi dan kalkulasi dengan
akurasi yang cukup tinggi yaitu sekitar 40 %. Hal ini sangat dipengaruhi dengan adanya jenis metode
penentuan ID yang digunakan.

...... Two-wheeled vehicles or commonly referred to as motorbikes are vehicles that are commonly found,
especialy in Indonesia. A vehiclethat isvery easy to use and affordable, making it the number one vehicle
for everyday use. Many regulations have regulated the safety and comfort of driving, but there are still many
parties who violate this. Therefore we need atool that can detect and regulate motorbike riders. Using deep
learning, computers can manage images with a high degree of accuracy in detecting and classifying objects.
One of the Deep Learning methods used for image processing and object classification isthe YOLOvS. The
purpose of thisthesisisto implement an image processing-based hel metless motorcycle detector system
using the Y OLOv5 method and see the level of accuracy obtained. The experimental resultsin this study
prove that the system is capable of performing detection and calculations with afairly high accuracy of
around 40%. Thisis strongly influenced by the type of 1D determination method used.
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