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Abstrak
 

Makalah ini membahas teknik kontrol sliding mode untuk sebuah sistem non linear yang "decoulable".

Didasarkan pada teori VSS (Variable Structure Systems) dan metoda Lyapounov, sebuah hukum pandu

(control law) yang diskontim akan dadapatkan. Sebagai contoh aplikasi, metoda kontrol tersebut diteraplan

untuk mengendalikan secara simultan gerakan lateral dan longitudinal sebuah pesawat terbang.
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