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Abstrak
 

Telah dibuat sistem kendali kursi roda dengan arah dan kecepatan dapat dikendalikan, dengan sebuah

tombol push button sebagai pengatur arah putaran atau gerakan kursi roda yang dapat bergerak maju,

mundur, belok kiri, belok kanan. Dimana kursi roda ini dalam penggunaannya memerlukan tenaga baterai

untuk bisa bertahan apabila digunakan pada jarak tempuh yang cukup jauh.

Dalam tugas akhir ini, akan diaplikasikan metode tersebut dimana sekarang ini banyak sekali orang yang

mengalami cacat/lumpuh bagian kaki disebabkan suatu penyakit, kecelakaan, maka di buatlah sebuah kursi

roda elektrik yang di program agar dalam menggunakannya lebih mudah bebas bergerak atau berjalan, serta

dapat melakukanya sendiri tanpa harus meminta pertolongan dari orang lain.

......It has been made wheelchair control system with the direction and speed can be controlled, with a push

button switch as a regulator of the direction of rotation or movement of a wheelchair can move back and

forth turn left turn right. Where the wheelchair is in use require battery power for survival when used in far

enough mileage.

In this thesis, we will apply the methods that currently many people who experience disability / handicapped

leg because of illness, accident, thus creating an electric wheelchair in the program to more easily use it free

to move or walk, and can do it yourself without having to ask for help from others.
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