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Jaringan Syaraf Tiruan memiliki kemampuan yang sangat baik dalam mengenali suatu pola (pattern
recognition). Carakerja JST dalam mengenali pola memiliki kesamaan dengan cara kerja otak manusia.
Salah satu metode yang termasuk ke dalam JST adalah metode perambatan balik. Dengan kemampuannya
dalam mengenali polaini diharapkan metode JST - Perambatan Balik dapat memodelkan sistem Pressure
Process Rig serta Unmanned Aerial Vehicle yang datanya digunakan pada Skripsi ini dan dapat merancang
pengendali untuk sistem tersebut. Kode untuk algoritma perambatan balik pada Skripsi ini dikembangkan
dengan menggunakan perangkat lunak MATLAB.

Artificial Neural Networks had a very good ability for pattern recognition. Artificial Neural Networks
techniques in recognising pattern had something in common with the works of human brain. One of its
method which included in is backpropagation method. With its ability to recognise these patterns, it was
expected that artificial neural networks method can model Pressure Process Rig and Unmanned Aerial

V ehicle systems which data had been used in this paper and can design controller for that systems.
Backpropagation algorithm code in this paper developed using MATLAB software.
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