Uni versitas Indonesia Library >> U - Skripsi Open

Conceptual design of autonomous windows cleaning robot for high -
rise bU|Id|n wit aflat facade = Conceptual design of autonomous
windows cleanl ng robot for high-rise building with a flat facade
Michael Titono, author

Deskripsi Lengkap: https:/lib.ui.ac.id/detail 71 d=20248586& | okasi=Iokal

Penelitian ini bertujuan untuk menghasilkan sebuah konsep dari robot otomatis yang berfungsi
membersihkan jendela dari gedung pencakar langit dengan permukaan yang rata. Dimana robot ini
diharapkan dapat menggantikan pekerjaan manusia dan mengurangi resiko kecelakaan. Robot ini dapat
bergerak secara bebas pada permukaan kaca gedung dan membersihkan permukaan kaca jendela dengan
efisien. Dan robot ini akan mempunyai fitur penting lainnya yaitu sistem pengunci keamanan apabila terjadi
badai secara tiba-tiba sehingga tidak menimbulkan kejadian yang tidak diinginkan. Penelitian ini akan
memberikan gambaran awal dari desain robot pembersih jendela yang diharapkan dapat bekerja dan
dikembangkan lebih lanjut.

<hr><i>The goal of this research is to make a conceptual design of autonomous windows cleaning robot for
high-rise building. This robot can move freely on the surface of the glass windows and clean the windows
efficiently. Thisrobot will aso have an important features which is a safety lock mechanism whenever there
are sudden storm to prevent accident happens. This research will present the initial design of the windows
cleaning robot hopefully to work and be further developed in the future.</i>
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