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Skripsi ini mengetengahkan suatu perancangan sistem kendali kolom depropanizer meggunakan
Pengendali PID dengan Pengawas Logika Fuzzy (PID-PLF). Pengendali ini pada dasarnya sama dengan
pengendali PID biasa, hanya sgjaterdapat pengawasan nilai parameter kandali melalui aturan-aturan logika
fuzzy. Logika Fuzzy disini berfungsi menggantikan penalaan tambahan secaraon-linetrial & error yang
biasa dilakukan untuk memperbaiki penalaan awal (misalnya dengan Metoda Ziegler-Nichols) yang kurang
akurat. Kelebihan dari metoda ini adalah optimasi penalaan tambahan dilakukan melalui basis pengetahuan
proses secara semi-otomatis. Perancangan sistem kendali ini disimulasikan dengan perangkat |unak
(software) yang dirancang secara khusus untuk menjelaskan permasalahan yang dihadapi. Melalui
perangkat lunak ini, penulis melakukan penelitian kecil untuk menentukan Memori Asosiatil Fuzzy
(sebagai dasar bagi penentuan parameter kendali) pada beberapa kondisi temperatur distilat (diperlakukan
sebagai set point). Hasil dari 2 kondisi simulasi menunjukkan bahwa tipe Pengendali PID yang digunakan
menunjukkan keunggulan yang komparatif dibandingkan Pengendali PID biasa, terutama dalam hal waktu
pencapaian (rise time), waktu setting (selling lime) dan kesalahan tunak (steady state error) yang
tereliminas
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