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perubahan input PWM dari sistem kendali
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K eberhasilan mobile robot car Automated Guided Vehicle (AGV) untuk bergerak mengikuti garis (track)
sangat dipengaruhi oleh sistem kendali robot tersebut. Dalam sistem kendali ini banyak faktor yang terlibat
didalamnya diantaranya komponen mekanik, komponen elektronik ,dan pemrograman kendali. Sebagai
usaha untuk mendapatkan sistem kendali yang optimal maka penelitian ini berusaha mengumpulkan analisa
sistem kendali yang didasarkan atas data pengujian gerak AGV. Tahapan yang dilalui untuk memenuhi
tujuan diatas mulai dari perancangan konstruksi, manufaktur, dan pemrograman AGV dilakukan pada
penelitian awal sistem kendali AGV. Setelah AGV selesai dibuat, dari beberapa metode pengujian diperoleh
bahwa karakteristik pengontrolan AGV untuk bergerak lurus mengikuti garis (track) sangat dipengaruhi
hubungan input PWM dengan rpm dan torsi motor DC.
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