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Pengenal an suara mempresentasikan teknik pengolahan signal digital yang digunakan untuk berbagai
aplikasi. Seiring berkembangnya teknologi dari waktu ke waktu, maka timbulah ide untuk mengembangkan
proses pengolahan sinyal wicara menjadi suatu aplikasi untuk mengendalikan pergerakan miniatur robot
mobil dengan perintah suara manusia. Proses pengenalan wicaraini menggunakan metode HMM yang
diintegrasikan dengan perintah-perintah program yang terdapat pada Matlab. Dalam mekanisme kerja yang
dilakukan, semuainputan suara dari spekear verivication akan diproses dengan berbagi metode untuk
mengurangi nilai error yang disebabkan oleh faktor luar. Pada proyek akhir ini terdapat duafase yaitu fase
pembel g aran dan fase pengujian. Fase pembelgjaran mempelgjari tentang ekstrasi suara manusia yang akan
diproses lebih lanjut agar mudah dikenali dalam fase pengujian. Sedangkan metode untuk pengenalan suara
manusia menggunakan dependent speaker dimana metode yang digunakan hanya untuk mengenali karakter
Suara satu orang sgja.

<hr>V oice recognition represented the techniques of digital signal conditioning which can be used in many
everyday appliances. As the growth of technol ogies emphasized an ideato develop voice signal conditioning
process to become a controller of miniature mobile robot using human voices. This processes are involving
HMM methods that integrated with Matlab programs. In addition, al of the voices input from speaker
verification will be processed with various methods to decrease the error value from the environment. This
final assignment include 2 phases that support the process, the first phase, studying phase was used to learn
about human voice extraction in the other phase. Furthermore, the voice recognition methods were only
using speaker dependent, which can be obtained for personal voice character.
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